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Hansestadt Rostock (HRO)
. <
e 200.000 Einwohner
o Stadt vertreten durch Kataster-,
Vermessungs- und Liegenschaftsamt
(KVLA)
e Eigenes Portal: ,;;:7 Aﬁ
http://geoportal.rostock.de ;{« y o
+ Wikipedia POIs . -
» Bekannt fir E .

Quelle: Wikipedia

« Hanse Sall
o 2x "featured image" im OSM Wiki :)
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http://de.wikipedia.org/wiki/Datei:Germany_location_map.sv
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http://geoportal.rostock.de/
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Der Anfang

\ /
. Mitte 2007 - Erste Mapping Aktivititen in HRO

* Ende 2008

e Erster Kontakt mit Stadt bzw. KVLA im Rahmen des
OpenSeaMap Projekts

o Strallenliste erhalten

e Januar 2008
« OSM-MV Mailingliste
» erstes Treffen der OSM-MV Community

« Ziel: Stralden vervollstandigen
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Stralden
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1 Abgleichen der Stralden in OSM gegen
Straldenverzeichnis

e Differenzen dokumentieren

e fehlende Straldenschilder
 falsch platzierte Stral3enschilder

 Ruckmeldung an Stadt
« OSM als Qualitatskontrolle
 Bedarf nach weiteren Daten
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Amtlicher Stadtplan
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 Amtlicher Stadtplan eingeschrankt freigegeben

Hilfreich beim Kartieren von Waldern, Flussen und
Seen

Exakte Gebaudeumrisse von Freigabe
ausgeschlossen

Meisten Informationen des amtl. Stadtplans bereits
In OSM enthalten

 Bedarf nach Gebaudeumrissen
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Gebaudeumrisse

k. Gesprache mit KVLA
» Bedingungen

Moglichst hohe Genauigkeit fur OSM
Keine Gefahrdung des Geschaftsmodells der Stadt

* Ergebnis:
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Gebaudeumrisse mit zufalliger Unscharfe (<1m)
versehene und anschliel3end freigegeben

Form des Hauses bleibt erhalten
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Hausnummern, Gebaudehohen
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e Ziel von OSM: Hausnummern vervolistandigen

e Dabei Qualitatskontrolle von Seiten OSM bzgl.
Hauserumrissen

e Dokumentieren der Unterschiede zwischen
amtlichen Daten und der Realitat

e Veroffentlichen von alteren Gebaudehohen

« KVLA verfugt uber neuere und genauere Daten
e Resultat siehe OSM-3D
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"featured image" — OSM 3D

| o® < / Bl Mervigstor LL3 - httpdwwwgdi-2dde
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Aktuell, Zukunft
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 Mapping von Hausnummern

e Schulprojekt fur Rollstuhlfahrer in HRO

» Gemeindegrenzen

* Mecklenburg-Vorpommern = Flachenland

 Leute aulderhalb Rostocks mobilisieren

« Mapping-Partys (bisher zwei erfolgreich
durchgefuhrt)

 Bemuhung um Luftbilder vom Land
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. Erfahrungen aus Zusammenarbeit h
mit offentlichen Einrichtungen

 Reaktion auf OSM sehr unterschiedlich

N ,/
4 N

* Versuch einer Einteilung der Einstellung bzgl.
OSM

e negativ
* neutral
e positiv
* Aus Einstellung folgt Gesprachsbereitschatft
USW.

52 Allgemein ist erster Kontakt langwierig
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Negative Einstellung
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 Kontaktaufnahme sehr schwer

o Zustandiger Ansprechpartner hat gefestigte
Meinung

 Argumente gegen OSM

« Gefahrdung von Arbeitsplatzen
» Kein Vorteil fur Einrichtung

 Keine Diskussionsbereitschaft
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Neutrale Einstellung
. <
* Erster Kontakt langwierig
e Meist nur wenig Wissen tUber OSM
* Mochte sich weiter informieren
 OSM Ansprechpartner kann mit Informationen
dienen
* Einstellung gegenuber OSM am Ende ....?
2 %
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Positive Einstellung
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e Leichte Kontaktaufnahme
* Anfangs bereits gut informiert

» Erfahrungen mit freier Software und freiem
Wissen meist vorhanden (z.B. Wikipedia)

e Gemeinsam Probleme losen
e Ziel: Geben und Nehmen
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f[] die fmeksamkeit!
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Vielen Dank

Fragen?
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